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(S) Handgefuhrte Elektrowerkzeugmaschine 

@ Die vom Antriebsmotor und vom Getriebe sowie gegebe- 
nenfalls auch uber das Bearbeitungswerkzeug auf den 
Pistolenhandgriff von Elektrowerkzeugmaschinen ubertrage- 
nen Schwingungen sind fur die Bedienungsperson nicht nur 
unangenehm, sondern sie kdnnen auch die Bearbeitungsge- 
nauigkeit beeintrachtigen. Die neue Konzeption soil eine 
wtrksame Entkopplung des pistolenformig- oder ahnlich 
gestalteten Handgriffs der Elektrowerkzeugmaschine vom 
ubrigen Maschinenteil gewahrleisten. 
Das Motorgehause (11) ist von einem HuNgehause (12) 
umgeben, das schwingungsma&ig vom Motorgehause ant- 
koppelt und mit einem Handgriff (12) versehen ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine handgefuhrte 
Elektrowerkzeugmaschine gemaB dem Oberbegriff des 
Anspruchs 1. 

Es ist bekannt, daB bei handgefUhrten Elektrowerk- 
zeugmaschinen vom Antriebsmotor und Getriebe aus- 
gehende Vibrattonen sowie haufig auch von der Bear- 
beitungsstelle Uber das Bearbeitungswerkzeug Ubertra- 
gene Schwingungen am Handgriff der Maschine mehr 
oder weniger gedampf t in Erscheinung treten. 

Aus diesem Grund wurde zum Beispiel bei Elektro- 
handwerkzeugmaschinen mit einem Spatenhandgriff 
dieser Griff nicht direkt, sondern Uber elastische Zwi- 
schenlager mit dem Maschinengehause verschraubt 

Eine solche Moglichkeit scheidet bei Elektrowerk- 
zeugmaschinen mit einem Pistolen- oder Faustlingsge- 
hause aus, weil hier mehrere Griffhaltepositionen ein- 
schlieBlich einer kompletten Umfassung des Maschinen- 
gehauses moglich sind. 

Weiterhin hat man das Gehause oder zumindest den 
Handgriff von Elektrowerkzeugmaschinen zur Schwin- 
gungsdampfung mit einem elastischen Oberzug verse- 
hen. 

Der hierdurch erzielte Dampfungseffekt ist jedoch 
unbefriedigend. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, insbeson- 
dere auch bei fur Schlagbohr- oder Bohrhammerbetrieb 
ausgelegte Elektrowerkzeugmaschinen mit Pistolen- 
handgriff eine wirksame Schwingungsentkopplung des 
Handgriffs vom ubrigen Maschinenteil zu erreichen. 

Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB mit den kenn- 
zeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1 geldst 

Weiterbildungen und zweckmaBige Ausgestaltungen 
der Erfindung sind in den UnteransprQchen angegeben. 

Die Erfindung wird im nachstehenden anhand der 
Zeichnung, die ein Ausfuhrungsbeispiel schematisch 
veranschaulicht, erlautert 

Es zeigen 

Fig. 1 einen Drehschlagbohrhammer in Seitenansicht, 
Fig. 2 eine Draufsicht auf den Drehschlagbohrham- 
mer gemaB Fig. 1, teilweise im Schnitt, 

Fig. 3 eine Ansicht entlang des Schnittes A-A durch 
Fig. 1. 

Fig. 4 einen Teillangsschnitt durch den riickwartigen 
Teil einer Schlagbohrmaschine gemaB den Fig. 1 -3, je- 
doch ohne am Motorgehause angebrachten FUhrungs- 
zapfen, 

Fig. 5 eine Draufsicht auf die Anordnung gemaB 
Fig. 4 langs des Schnittes B-B durch Fig. 4. 

Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, ist das mdglichst an- 
schmiegend am Antriebsmotor 10 anliegende und die- 
sen umschlieBende Gehause 11 handgriffrei ausgebildet 
und von einem HUllgehause 12 umgeben, das einen Ab- 
stand S vom Motorgehause aufweist und Ober elastische 
FQhrungs- und Bauelemente 13, 14 mit diesem gekop- 
pelt ist. Dadurch ist eine schwingungsmaBige Entkoppe- 
lung des HUllgehauses 12 vom Motorgehause 11 er- 
reicht. 

Das HUllgehause 12 ist aus MontagegrUnden zweck- 
mafligerweise zweiteilig ausgebildet und mit einem 
Handgriff 12' versehen, siehe hierzu insbesondere die 
Fig. 2 und 3. Die Vereinigung der beiden HQllgehauseh- 
alften erfolgt mittels nicht dargestellter Schrauben, fUr 
deren Aufnahme die gegebenenfalls als Gewindeboh- 
rungen ausgebildeten Bohrungen 15 und 16 vorgesehen 
sind. 

Das Motorgehause 1 1 weist an seinem Umfang Auf- 



nahmen 18 fur beispielsweise aus Gummi mit geeigneter 
Federzahl bestehende elastische Bauelemente 14 auf, 
die in entsprechenden Aufnahmen 20 im HUllgehause 12 
gelagert sind Die FUhrungselemente 13 sind zweckma- 
5 Bigerweise ebenfalls elastisch nachgiebig ausgebildet, 
weisen jedoch eine andere Federzahl auf als die Bauele- 
mente 14. Die FUhrungselemente 13 greifen in Aufnah- 
men 17 des Motorgehauses 11 sowie in korrespondie- 
rende Ausnehmungen 19 im HUllgehause 12 ein und 
to bilden fur dieses eine Verdrehsicherung. Beim Ausfuh- 
rungsbeispiel sind vier zwischen dem Motorgehause 11 
und dem zweiteiligen HUllgehause 12 angeordnete ela- 
stische Bauelemente 13 als FUhrungselemente und Ver- 
drehsicherung vorgesehen. Die FUhrungselemente 13 
15 sind zugleich Zentrierelemente, welche Radial- und 
Winkelbewegungen des HUllgehauses 12 relativ zum 
Motorgehause 11 bzw. umgekehrt verhindern. 

Das Motorgehause 11 kann an seinem ruckwartigen 
Ende einen Fuhrungszapfen 21 aufweisen, der in ein 

20 hohlzylindrisches Lagerauge 22 des HUllgehauses 12 
eingreift Durch Zwischenlage einer Lagerauskleidung 
23 in Form einer mehr oder weniger elastischen HUlse, 
Buchse oder dgl. laBt sich das Motorgehause 11 auch 
hier schwingungsmaBig vom HUllgehause 12 entkop- 

25 peln. Anstelle einer elastischen Hulse k6nnen auch ge- 
eignet ausgestaltete Langsstege als FUhrungs- und Zen- 
triermittel vorgesehen sein, die gegebenenfalls auch 
starr ausgebildet sein kdnnen. 
Die elektrischen und elektronischen Bauteile des 

30 Drehschlagbohrhammers oder der Schlagbohrmaschine 
sind im HUllgehause 12 untergebracht, desgleichen der 
Schalter 24 mit dem Schalterdrucker 25. Die elektroni- 
schen und elektrischen Bauteile sind zweckmafligerwei- 
se auf einer Leiterplatte mit gedruckter Schaltung ange- 

35 ordnet. Das Stromversorgungskabel fUr den Antriebs- 
motor 10 ist in Fig. 1 mit 26 bezeichnet, die Kabelzufuh- 
rung fur die Maschine mit 27. Auf diese Weise ist das 
HUllgehause 12 auch bezUglich der elektrischen und 
elektronischen Bauteile schwingungsmaBig weitestge- 

40 hend vom Antriebsmotor 10 entkuppelt. 

In den Fig. 1 und 2 ist der mit einem Spannhals 28 
versehene Getriebekasten der Drehschlagbohrmaschi- 
ne mit 29 bezeichnet, und das Bezugszeichen 30 kenn- 
zeichnet einen Umschalthebel fUr die eine oder andere 

45 Getriebestufe. 

An der Obergangsstelle zwischen dem Getriebeka- 
sten 29 und dem HUllgehause 12 bzw. am EinpaB dieser 
beiden Bauteile kann ebenfalls eine elastische Zwi- 
schenlage vorgesehen sein. 

50 Eine bevorzugte Lagerung und Zentrierung des HUll- 
gehauses 12 bezogen auf das Motorgehause 11 ist in den 
Fig. 4 und 5 schematisch veranschaulicht. 

Das Motorgehause 11 weist hier keinen Fuhrungs- 
zapfen auf, und das HUllgehause 12 ist in seinem rUck- 

55 wartigen Bereich mittels Zentrierelemente 31, die zu- 
gleich eine Ftihrungsfunktion Ubernehmen, am Motor- 
gehause 11 abgestUtzt. Die Zentrierelemente 31 sind 
hier in axialer Richtung gegen die FUhrungs- und Bau- 
elemente 14 nach rUckwarts versetzt vorgesehen und in 

60 Aufnahmen 32 an der Innenwandung des HUllgehauses 
sowie in Aufnahmen 33 an der AuBenwandung des Mo- 
torgehauses eingesetzt. Die Zentrierelemente 31 kdn- 
nen zylindrische, quaderfdrmige oder eine sonst geeig- 
nete Form aufweisen. 

65 Gegebenenfalls kdnnen die Zentrierelemente 31 und/ 
oder die Bauelemente 13 auch Bestandteil des HUllge- 
hauses 12 oder des Motorgehauses 11 sein. Sie kdnnen 
aus elastischem Material bestehen oder auch starr aus- 
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gebildet sein. 

Das Motorgehause 11 kann gegebenenfalls auch ei- 
nen Handgriff aufweisen und zusammen mit diesem 
vom zweiteiligen Hiillgehause 12 mit Handgriffschalen 
12' umgeben sein. 5 

Patentansprilche 

1. Handgefuhrte Elektrowerkzeugmaschine mit in 
einem Motorgehause untergebrachtem Antrieb io 
und am Motorgehause befestigtem Getriebeka- 
sten, dadurch gekennzeichnet, dafl das Motorge- 
hause (1 1) von einem Hiillgehause (12) umgeben ist, 
das schwingungsmaBig vom Motorgehause (11) 
entkoppelt ist 15 

2. Elektrohandwerkzeugmaschine nach Anspruch 

1, dadurch gekennzeichnet, daQ das Hullgehause 
(12) das Motorgehause (11) im Abstand umschlieBt 
und uber gummielastische Bauelemente (14) am 
Motorgehause abgestutzt ist. 20 

3. Elektrowerkzeugmaschine nach Anspruch 1 oder 

2, dadurch gekennzeichnet, daB das Hiillgehause 

(12) mittels Fuhrungselemente (13) gegen Relativ- 
verdrehung zum Motorgehause gesichert und zen- 
triert ist 25 

4. Elektrowerkzeugmaschine nach den Anspriichen 
1 bis 2, dadurch gekennzeichnet, daB das Motorge- 
hause (11) handgriffrei und den Motor (10) eng um- 
schlieBend ausgebildet ist und der Handgriff (12') 
der Maschine am Hullgehause (12) vorgesehen ist. 30 

5. Elektrowerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Motorgehause (1 1) an seinem Umfang Auf- 
nahmen (17, 18) fur die FUhrungs- und Bauelemente 
(13, 14) aufweist. 35 

6. Elektrowerkzeugmaschine nach den Anspriichen 
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB das Hiillge- 
hause (12) in seinem ruckwartigen Bereich mittels 
Zentrierelemente (31) am Motorgehause (11) abge- 
stiitzt ist. 40 

7. Elektrowerkzeugmaschine nach Anspruch 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Zentrierelemente 
(31) als in Aufnahmen (32, 33) im Hullgehause (12) 
und im Motorgehause (11) eingesetzte elastische 
Kdrper ausgebildet sind. 45 

8. Elektrowerkzeugmaschine nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Zentrierelemente 
(31) Bestandteil des Hullgehauses (12) oder des Mo- 
torgehauses(ll)sind. 

9. Elektrowerkzeugmaschine nach einem der vor- 50 
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Motorgehause (11) an seinem ruckwarti- 
gen Ende einen FUhrungszapfen (21) aufweist, der 

in eine Lageraufnahme (22) des Hullgehauses (12) 
eingebettet ist, die mit einer Hiilse (23) ausgekleidet 55 
oder mit zentrierenden Langsstegen versehen ist. 

10. Elektrowerkzeugmaschine nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fuhrungselemente 

(13) und die Lagerauskleidung (23) fur den FUh- 
rungszapfen (21) im Motorgehause (11) elastisch 60 
nachgiebig ausgebildet sind. 

11. Elektrowerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Federzahl der Bauelemente (14) von derje* 
nigen der Fiihrungs- und Zentrierelemente (13) 65 
verschieden gewahlt ist. 

12. Elektrowerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 



dafi das Hullgehause (12) als Zweischalengehause 
mit Handgriffschalen (12') ausgebildet ist 
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